Tableau syntheése NYA : Sciences de la santé

Physique mécanique :

Etude du mouvement des corps

. ko -

Outil de base : Les forces, N = [ g sz

S
Forces utilisées Symbole | Formule

_ _ B M
Force gravitationnelle F, F,=mg, g=98 m/s’ ou g= G—

r

Force du ressort F, F,. = —ke (vectorielle) ou F, = ke (scalaire)
Tension T Doit utiliser la 2™ loi de Newton
Force normale de contact n Doit utiliser la 2™ loi de Newton
Force de frottement exercée par une 7 Statique : 0= fi S f () OU () = 10
surface Cinétique: f =u.n

Stratégies pour résoudre un probléeme de physique mécanique

L(.n 2*m¢ 1oi de Newton Conservation de I’énergie Conservation de la quantité
physique de mouvement
Nombre 2 ,  ys . . . .

d’objet(s) Etude d’un seul objet. Etude d’un ensemble d ().l):]ets en }dentlflant une configuration
S initiale et finale.
étudier
Probleme e L. y 1 La cinématique d’un ensemble Les conséquences d’une
pouvant La cinématique de Iobjet. d’objets. collision entre deux objets ou
étre résolu (x, v, a,1) (x, v) d’une impulsion.

Identifier toutes les forces

Evaluer un bilan d’énergie sur

Evaluer un bilan de quantité

S appliquées sur un objet. tous les objets. i mouver(:ll:iréttssur LU s
Translation : ZF =ma Energie: £, =E; +W, Translation: p, = p, + J
Formules E ‘
Rotation en z : ZTZ =1, Puissance : P = % =F-v Rotationenz: L , =L +AL,
‘ - t
¢ Définition v, a, @, et &, o
] owsz-ds .« 5omp
¢ Equations du MUA J.
o W=|7d0 - _
. v? : o J=[Fat
a. =— _
Outils < *E=K+U
et . K:ll a)2+lmv 2 e [ =xrpsiné (particule)
définitions | e x_ = 2% 2 M 27 M
Mot °* U, =mgy (g = const) *L =l (corps)
e 7. =*rFsin(0)
) e U, :%ke2 ° AL, :J'Tzdt




