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Énergie potentielle et potentiel 
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Électromotance (f.é.m.) 
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Résistance et résistivité 
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Lois de Kirchhoff 
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Pile réelle  
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Diviseurs de tension et de courant 
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Courant alternatif 
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Circuit RC
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Densité de courant
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Force magnétique 
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Loi de Biot-Savart
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Loi de Faraday 
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Oscillations des circuits LC et RLC
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Valeurs numériques 
2m/s8,9=g  

2211 /kgm.N1067,6 −×=G  

C106,1 19−×=e           

 pm  ≈ nm ≈ kg 1067,1 27−×             

kg1011,9 31
e

−×=m  

229 /Cm.N109×=k   

    

2

2
12

0
m.N

C
1085,8

4

1 −×==
kπ

ε  

m.C1034,3D1 30−×=  

J101,6  eV1 19−×=  

T 10  G 1 4−=  

m/A.T104 7
0

−×= πµ  

 
Rappels de mécanique (tome A) 

 

Cinématique 
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Relations mathématiques  

Produits scalaire et vectoriel 
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Dérivées et intégrales 
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