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Si collision élastique : 
fi KK   

Si collision inélastique : 

fi KK   

Position : (m) 
x  

Temps : (s) 
t  

Charge électrique : 
q 

Force électrique : 
EqF


e  
Force magnétique : 

BvqF


m  

Charge 
gravitationnelle : 

m 
Force gravitationnelle : 

gmFg


  
Force du ressort : 

keFr   
Force de tension : 

T


 
Force normale : 

n  
Force de frottement : 

nf   

Cinématique 
sans temps 

Analyse de 
la collision 

Analyse de la collision 

Inertie : 
m 

Accélération : 
tva xx d/d  

Induction 
électromagnétique : 

td
d m

ind


  

où   sB 
dm  

  sE 
dindind  

Relation E


 et B


 
 dans le temps 

MUA : 
2

000 2
1 tatvxx xx   

tavv xxx 00   

 00
2

0
2 2 xxavv xxx 

xa  constant 

 


